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Hayv n o- Ha craBH o rvr nuj ehy E.n errporexH r{rr Kor Sa ry.urera Yn unepurrera y
llcro.uroru Capajeny

Ha ocnony rurana 149. 3arona o Blrcoxorra o6paaonarry PC (C.iryN6enu rJracHI,rK PC 6p.

73110 u l04lll) r4 rr,rraHa 16. IlpaeuttHuua o cmuqaby HoyvHoz cmeneHo doxmop HayKa

(,doxmopam no cmapoitf'), 6poj 03-78112 ot 9. Se6pyapa 2012. ro,u.IHe, Ha1.'a1o-ru"raBHo

eujehe EnexrporexHr4qKor $axynrera, Ha ceojoj 91. pegonnoj ce.unuuu, oapxauoj 6. arrpwr-
2015. roArrHe, 4onujeno je Oanyry o (poprvruparry Konaucuje sa rperneA u oqjeny ypalene

.uorTopcKe ,4acepraquje rroA Hur3r.rBoM Peanusa4uja ynpa*lbaqKoz oKpy)rceba sa po6om PUMA
560, rattwrAara Mp,{ejana Joxraha. Ha ocnony rurana 17. IlpaeuaHuKa o cmuqa*y HayqHoz

cmeneHa dorcmop HayKa (,dorcmopam no cmapou")Kovrucraja no4nocra c;reAehu:

T,I 3BJEIIITAJ

l.IIoAaqn o KaHArrAary

O cruo eruu 6 uozp afr cxu no d aqu

Aejan (Xe-rrxo) Jorurh pofen je 25. rraaja 1980. roAr.rHe y Capajeny, orImrLIHa I{eurap.

Ocnoeny mKony "Epanro Pa,Uprqenuh" Ha l4rmurr 3aBpmIao je 1995. roanHe, HaKoIr qera

rracraBJba rrrKonoBarbe y EnercrporexHr{rrKoM mKoJIcKoM rlelrrpy sa l4ttuttw, a roje 3aBpmaBa

1999. y Texnn.ucoj mKoJrr{ y Tpe6umy u go6qa crp1nmo 3Bzube "Texnnqap 3a patrylrapcrBo I{

an(foprraaurKy". I4cre roAr{He HacraBJba rrrroJroBirrre Ha ErerrporexHr.rrmoM $arcynrery
Yuneepsrarera y I4croynou Capajeny a Ar{rrnoMupao je 23.2.2A07 - ro,ul{He. ,{unnorvrraparLeM Ha

Eneru:porexHrrtr(oM lpaxyrrery y I4croynorr,r Capajeny ,{ejan X. Joxuh creKao je arame

AI4IIIIOMI4PAIII4I4HXE}LEP EJIEKTPOTEXHI4KE, O4cjex 3a ayroMarlrKy r eneKrpour.rKy.

,{r,rnnoucrcr4 pM rroA HEL3r{Bou ,,I,Inrepropu nehe cHitre nanajaru.r ca 12124 V" paAuo je as

o6nacrr.r eueprercKe eneKTpoHrare. Ha E.uercrporexnlrtrKoM (paxyrrery y llcr:owrorra Capajeny

o46panuo je 21.9.2012. roAlrHe Mzrrr.rcrapcKrr paA rror rra3lrBoM "Pasnoj yfipaBJbaqlcor

oKpyxerLa y Matlab/Simulink-y 3a FPGA unar$opue" u creKao 3Barbe MA|I4CTPA
TEXHI4qKLD( HAyKA. Oxemen je u orall4u.rje xhepre.



Cmpyvna duozpaQuja

Toxou cryAr{pasa crpy.IHy npaxcy Bprtr}ro je y $rprvru K-INEL g.o.o- I4cro.nro
Capajero .qie je creKao .uparoqjena 3rrama tr trparTr.rrrrra r{cKycrBa ns o6racru eneKTporrr{Ke, Te

ypaAuo rlpaKTrar{nu AI,Io Al,mnoMcror paaa Oa 2-5.2007. roAr,rne paArr Ha E;rerrporexHr.rrrroM
(farynrery y I'Ictowrorrt Capajeny Kao Crpyruu caparnr,rK y HacraBr,r a uocnrnje o46panene
Man{crapcxe re3e uzaipar, je sa Blrmer acr{creHTa. Y rory paAa Ha EnerrporexHr,rqr(oM
(faxynrery arraxMa"H y HacraBra Ha ocHoBrroM r.r Macrep cryanjy o6yxnarao je r,rseofeme

ay.u[TopHl,Ix z na6oparopnjcrnx njeN6u na creAehr,rM [pe4\derr,rMa: I,LvruylcHa eneKTpour,rKa,

.{urura-mra eneKTpoHlinc4 Mo4epHrr Mexarporrurrxr{ c}rcreMrr r.r Po6o:rurca }r ayroMaru:aquja.

Ay.op I,I Koa)'Top je rume rexHr{rlKrD( pjemema uz o6tacru eneKTpoHr,rKe r,r ayroMarr,rKe

Kao u HoKOJILIKO Ha) IHI,IX pa,4oBa y qaCOlIaCLIMa OA uelltIapO4Hor I{ HaIIrIOHILIHOT Snauaja.

AFop je nume HayqHI,Ix II crp) rrrr{x pa.Aosa na rr,relluapoAHr,rM ra gorraahru Ha)rwrr.rM r,r

crp)/.ilrl&t rou(fepenqujatm- Yuecrronao je y Brrme Haytryo-r"TpaxrirBarrKrrx upojerara.

,{yroro4amrru je unarr Oprarrr,raaq}roHor og6opa I,Iu(porex. OuroBua o6nacr r,rHTepecoBarba My
je enerrpoHrlra lI ayroMarr,rKa, a noce6ue: flpoqec]r yrrpurBJbarba:aa Av{rkrrzrJrur{M crpyKTypaMa,

err,r6eAe.u crrcreMlr u po6orurca. 9-uan je yApyxema IEEE.

2. Ilper.rreg AorcropcKe gucepraquj e

.{oxropcxa gr,rcepraqnja KaHAr.rAara ca,4pxr{ }'KyrrHo 165 crpar{}rua" yrcryuyjyhu
HacnOBHy CTPffiY, 3UlxBUUIHI,Iqy, [OCBeTy, [peArOBOp, CaxeTaK Ha CpIICKOM I,I eIIIJIecKOrra jesury,
ca4pxaj, ,4oAarax Kao u rperneA cJrr,rKa u ra6eria. Texcr 4racepmquje je o6urrra 145 crpaHr.lua y
(foprvrary 85, ocnoeuor Sonra Times New Roman 11 ca rpopelou 1,15, y oKBEpy xojux je
rlplrKa3zuro 111 cnma,24 ra5etre r.r Jrr4cra ot 87 6u6rmorpa$crrx je,4truqa. flucepraquja je
opraHrBoBarra Kpo3 ceAarvr frorJraBJba, yrusyuyjyhz )tso.uHo rrorJraBJbe, 3zrKJbyrrKe E Aorrpru{oce

4Lrcepr:aquje. Ilpzje prcepraude Aar je uouuc Kopr,rrtrTeHnx cxpaheHr{rla, cJrr{Ka rn ra6ena.

Jlrreparypaje nane4eHa Ha Kpajy cBaxor rornaBJba.

Y 4oxropcxoj 4uceprar\Hjv rrpeAcraBJreHr4 cy pe3ynrarr{ racrpzDru{Burrba v peurursaquje

HoBor yrpaBJBarrKor oKpyxelba 3a po6or PUMA 560. HauperKoM rexnonorraje po6or PUMA
560 je rexnoJlomKrr upena:ulen na je y rpor.r3Bo,urlrM rroroulrMa earrrjemen uonujorr,r

renepaqujorra po6ora. I4axo je rBeroBa rrpr,rMapua uarrajena lr3BpmaBarLe 3aAaraxa y
rIpora3BoAHI,IM florour{Ma, rrocrao je onrure upr.rxnahen Kao e4yKarlrroHr,r MoAeJr 3a uorpe6e
I,BfraBarba Hafmllx .uucrlurrJrr{r{a po6oruxe }r Mexarpour4xe Ha MHorr,rM yurrBep3[rreruMa ]I
LlcrpiDrr,rBarrxrrM r,rHcrr{Tyruua. Y qEJ6y ocuoco6manarra po6ora PUMA 560, :a uorpe6e

e4ynaqnje cryAeHara, I,I3rpanBa rexHonorrrKr{ uaupeAur,ljer yrpaBJbaqKor oKpyxeBa
rlpeAcraBJba-ua je rJraBHI,I [IcrpiDKLIBaqKn npo6rena. Cupone4eHa r,rcrpilxuBarba AurJra cy o,uroBop

Ha Muora [r{TaILa r.I orraoryhllrra rrcrpaArry HoBor yrrpasJbaqKor orpyxeeba3anorpe6e eayxaquje
cryAeHara.

Y upnou peay rpe6a HarroMeuyrv Aa je pea-uusoBarr HoBlr KoHTponep sa 6a:ny
xou(lvryparlNjy po6ora PUMA 560. Haxon cnpoBeAeHr.rx prcrpiDKr,rBiuLa o4a6pana je
apxr{rerTypa KoHTponepa 6a:upana na FPGA KoJrr,rMa roja je rperro3uara Kao ogronapajyha
s6or uocraBJbalrux rputepujyna Hr{cKe qujeue, pacflonoxuBocrr{ r,r cr{rypuocru. flporparra

Matlab Koprrrreu je sa uorpe6e reneprncarra rpajexropuja a rpolpilM RoKiSim xopumren je sa



rorpe6e Birnr,rAaqr,rje pezrJrrr3oBaHprx rpajerroprja Lt crrMyJrr{pirma Kperama po6ora.

Pea-nuaaqrjoM yrrpaBJbarme KoH3ote (Teach pendant-a) pjeueu je upo6nerr,r Ma.rryeJmor

uorvrjepasa po6ora.

Y upnorvr rrornaBJby AoKTopcKe ,rycepmqnje Lara cy )tsorora pirMarpzrma, ryie cy

4e$rnnlrcaru{ rrpe,u\der}r r{ rIr,rJBeBr{ paAa. Pas}vrorpeHe cy MeroAe r4crpiDrrlrBilma, Kao r.r pa3nogrr 3a

pea;rusaqnjy HoBor yrpaBJBarrKor oKptsxema 3a po6or PUMA 560. YrasaHo je na.qocaflalmra
fro3Hara llcrpiDxr4Butrla lts oBe o6nacrra.

Y 4pyrorrr nornaBrby 4ar je AeriuraE rrperneA po6ora (larvrurrurje PUMA 560. Ouucaua je
uarnljena PUMA po6ora y npnjerrae paanoj4 Kao u AaHilrrrma, Ha yurrBep3r,rrerrdMa rr y
rrcrpaxraB arrKlrM ra6 oparop uj ataa.

Y rpehervr [ornaBJby crrpoBeAeHa cy LrcrpzDrraBarra xoja ce oAHoce na pjemara.me

npo6newra rporpaMr,rpama po6or:a PUMA 560. Ilonasehu o,q xrrrrore3e 4ucepraqnje onoj

upo6reuarr,rqn nocnehena je noce6ua rra:Krra Kao rrrcy3errro eaxnoj KoMrroHeHTr{ yfipaBJEaril(or

oKpyx(ema :a po6or PUMA 560. CupoBeAeHa cy orcexna r,rcrpaxrrnama rgje cy pzrMirrparre

pa3Jrr{rmTe Meroge rrporparu}rparLa po6ora v reHeprrcarLa rpajexropnja. Pea-unsarpja

ytrpaBJbarme KoH3one uornplyje r,rAejy La je uoryhe rpr.rMrrrr{BHe nape46e Kperarra yrnoBa
grno6oea r{MrlrreMeHTr{par}r na je(przuoj nnar$oprr,ru.

Y uerrproM [ouraBJby crrpoBeAeua cy [crpilxnBarra naujene ra upo6nervrarr4Ke r4spaAe

KonTponepa 3a rorpe6e ynpaeJbarba po6o:rou PUMA 560. Karo je uocrojehN xonrporep
MARK I npouseof a'ta Unimqtion (1978.) y uorultrocrr4 rexHorrorrrKr{ npenasn$en ca acneKra

Aarrurrrrmr{x rpeH,uoBa rrporpaM}rpana po6ora nocroja:ra je uorpe6a 3a Mo,{epuraraurajorra

Korrrponepa. Ilpe,4noNena je Ir peanr{3oBaHa HoBa apxr.rreKTypa KouTponepa 3a po6or PUMA
560 6a:upana Ha yrrorpe6u FPGA KoJra.

Y nerou rornaBJry orvcilr je pea;rusoeaHu FPGA Real Time ryr6orc xojn cagpNl.l

ocHoBHe 6rorose 3a pezrJrlr3au[jy yrpaBJbarrrr,rx crpyrTypa ua FPGA rorunvra. HaseIeHN

ryn6orc ce Moxe Kopr,rcrrrr.r y rporpar\4cKoM rraxery Matlab xoju uocje4yje DSP Builder, aa

ucrvr Haarytn 6ee KoMrrnlrKarlnja u orparurqerba, Kao mro ce Kopr,Icre Lr cBLt ocraJlu rynCorconra.
Y rlzJby repu(luxaqde SylrrrllrouirJrHr{x KapaKreprcrr,rKa crrax usrpalenrax 6noxoBa y Matlab-y
ypaleue cy AeruusHe craruynaquje yrpaBJbarilo,rx crplr(Typa. Pa:uarpanu cy criurAap.{Hlr

upr,rrr,rjepu )rypaBrrarLa ro no3r.rryujullpzurrur jegue oce po6ora xojy rMHI{ DC rvrorop ca

rrpr.rKJbfrenraM ourepeherreu a 3arr,rM ce fip]rcryrr]rno pea-nusaquju rrltx ylpaBJEarIKLIx

crpyKrypa y HoBoM oKpyxemy (ryn6orcy y DSP Builder-y) rla FPGA Kony. Pe:ynrarra

curraynaquj e [aJrpr cy flpenr,rMr{Hapnr{ yBerr y Ar{HaMr.rrrr(o rroHamzlrbe je.que oce po6ora a EaKoH

cr,rMynaulrou[x pe3ynrara 4o6rajeHr.r cy r{ eKcrrepEMeHTiIJIHu pe3ynrarlr. }braroso rloAyAapame

ca cr.rMyna{}ronr{M peynrarr,rMa je nornpla laje ea"rrauur.reHr{ Korlefrr peaJrr,r3arluje (ranrep(pejc

Kaprr.rrla ra ryr6orca FPGA Real Time) y rrorrryuocrlr o,uroBapajyhu. Ilopea pjemerra upo6neua
ylpaBJbarba Aocrr,BarLa 3aAarre uo:uquje ra 6psrane, pzBMarpaH je u upo6neu upaherra HIarKr{x

rpajertopnja, sanarrrheHr{x y LUT ra6err{, mro je oa [3y3erHe Ba)Kuocrr,r sa pjememe upo6neua

rporpaMr{pama po6ora PUMA 560.

Y ruecrorvr rrornaBJby Kopr,rmreulr cy 6nororu uz Robotics Toolbox-q 3a rrorpe6e n:pa,ue

crarvrynaqrja Kperarba pobora PUMA 560, rao r rro3Harlr yrpaBJbarrxr{ uurropr,rrMr{. Auo
xpr[ore3e xoju ce oAHoclr Ha r,rMrrJreMenraqujy irJrropuTitMa yrrpaBJbarba Ha FPGA xorry je y
lorrryrrocrr,r AoKa3aH: FPGA Kora ouozyfu*ta 6u uszpadruy KoMnileKcHlnc

tuneapnux/uenuHepaHux atzopumottta ynpa*,barua rcoju 6u 6uau cnoco6uu da ouozyfte npalterue



dodujentn mpaiexmopuja rcpemarua y3 ucnwaaotbe saxmjeea noHoalbuaocmu u maqHocmu.
Karo 6u xr{rlore3a 6una ucrrymeua y oBoM trorJraBJby crrpoBe.ueHa cy olcexrra r{crrr,rrr{Bzlrra roja
ce oAHoce ua u:6op crparcruje yrpaBJEasa r.r irJrropLtraMa yrrpaBJbarba. flpe4noxeua je
crpareruja Kao I{ anrop}rritM yrlpaBJbarra, xojra sagoeorasajy uo Synxq[ouirJtrrocrr.r, HarMHy
r{MrlJleMeHraqnje n qujenu ynorpe6reHor xapABepa. flo4yaapame ercrrepr{MeHTirJrgr.rx ca
cr'rMynaqroHl'IM pe3ynrarl'IMa norupfyjy Aa je o4a6pana xouqenquja yrpaBJbzlrra ogronapajyha.

Y sanpmuoM, ce,u\iloM [ornaBJby pcepraquje, cyr\fl{paHrr cy pe3ynrarr,r }rcrpiDrr.rBarLa,
HaBeAeH[ cy rnaBHrI Hafmu Aorlpulrocll E ocrurJr]r Aolp]rrrocu gracepraquje. Kalr4a4ar ce
ocBpHyo na o6nacr llcrpalrllBitrLa, 3ilKJrfilra pa3Marpurrba HaBeAeHa y [perxoror]rM rrornaBJbrrMa
gucepraqr{je u I'BBeo orltrTe 3IIKJbfrKe. Y oxnzpy oBe Ar.rcepraquje cnpoBeAeua cy orcexHa
I'IcrpzDKI{BarLa ca qLIJbeM peanusaquje HoBor }.rpaBJBarmor oKpyxerra 3a po6or: PUMA 560.

3. 3nauaj r'r Aorlpruroc AorcTopcrce A[cepraquje ca crarroBumra arcryeJrHor cra6a y
ogpe[eHoj nayvnoj o6;racrn

floxropcra 4lrcepraqrEja je y rorrr]rrocu,r uocseheua ]rcrpaxrrBarry y o6:racrra npurrjeire
po6orr'rrce rI MexarpoHI,IKe ca aKIIeHToM Ha r,r:r-paAriy HoBor yrpaBJBarrxor oKpyxer5a.

HeAocrarax rpa$uvxor oxpyxerba sa npojexroBarbe yrrpaBJrarrxr.rx crpyKTypa ua FpGA
KoJIrrMa npeuosnaro je Kao I,IcrprDKrlIBarIKr.r npo6neu. I,Icrpaxraname je rroKzBurno Aa je
,,upNpo4nr'rje" npojemoBarr,I ).rpaBJBarIKe crpyKType rpa$uwcrrra ryreM y Mattab-y Hero
III'IcarI'I rporpilMcKr'I KoA y VHDL jesuxy. 3a ry narrajeny peanr.BoBarro je noro yrpaBJbarrKo
oKpyxeBe y Matlab/DSP Builder-y :a upojerroBarbe, rpa$rlu<uu rry/reM, yrrpaBr6arrK6x
crpyrTypa sa FPGA Korrr,rMa npousnolau a Al ter a -

llporpaurpare po6ora rpa(prwurra uyrerra je [peAcraBJbzrno HoBra rrcrpiDrraBarrxrr
npo6nerra. Ha ocHony flona3ul{x saxrjena peaJu.rsau{je KoHTponepa (nenr,rra 6es6je4nocr, Hrrcxa
qujena n uoryhnocr KoplImrelra y e4yraquju cry4enara) a ro y3opy na nosnaruje cnjercre
upouarolaue po6orcrcr.rx cllcreMa o4a6pana je najuoro qruuja Mero.ua 3a rrporparvlr,rpame po6ora
PUMA 560. Hareaena MeroAa6aswpatraje na Kopr.rmrerby rporpalua RoKiSim pt Matlab rAie je
rlporpzrM Matlab KopI,IIrrreH sa uorpe6e reHepr.rcama rpajerropzja a rporpilM RoKiSim za
uorpe6e na:lugarluje peanlroBalrzx rpajerropuja lr cr.rMynr{parra Kperarba po6ora.

O6jeAnrranarbeM [ona3ur{x :axrjera sa npojerroBame Aoca,uarrrrrr,rx KoHTponepa, 3a
HaBeAeHr{ po6or, ca x[nore3oM ,4lcepraquje peaJrr.BoBarr je uonra Korrrponep. Ha ocnony
ylopelHl'Ix rloKiBareJba KapaKTepr,rcrr,rKa AocaAarr6r,rx KoHTponepa Moxe ce 3aKJbyarrr.tvt Aa
HoBI'r KoITIIeTIT rl3rpaArbe KoHr]ponepa ca FPGA KoJroM rrMa rrorrryuo orrpaBAiube ca acrrerTa
6es6j e4nocrlr, (pynxquoHanHocrr,r u quj eue.

Opruxzurnra ilplacryrl y oroj gr,rcepr:aquju je Harrrrrr upojexronama yrrpaBJbaril(or
anropl'IrMa po6ora na FPGA Korry Kopr{ctehra Matlab/DSP Builder ca FPGA Real Time

ryn6oxcorvr. Oearar [p]rcryrl 3HarHo onaKmaBa [rMrrJreMerrraur,rjy aJrropr,rrMa na FPGA KoJrlrMa
npoN:eolava Altera. Hoeo onaKrtrerbe rrpunuKoM npojexrorarra yrparJbarLa rpoocgor
arrrporoMop(fnor po6ora [peAcraBJBa yuorpe6a je4uor je4r{HcrBenor yg}rBep3arrnor 6nora.

Horo oKpyxeme caApxl{ 3Huuba a utare xoju cy oAaBHo rro3Harr.r naynroj jasuocm arn
HarII'IH na roju cy opraHlr3oBiura y HoBy qienuuy je je.4r.rnctreH r,r [peAcraBJEa ocgoBHrl Hayrrnr,r

,4orpl'IHoc oBe AlrcepTaqnje. Yupanrsa.rxo oKpyxerbe 3a po6or PUMA 560 cagprur cne



HeorrxoAHe KoMroHeHTe Koje aaje4no ouor-r'haeajy Kopr.rrrrerre po6ora y rpoqecy ellxaquje
cryAeHaTa.

4. Ypa[ena Aor$opcrca Ar{cepraqnja je pe:y,rrar opr{rrrHaJrHor Ha)rrrHor paAa KarrlrrAara y

ogronapajyhoj nayunoj o6racrn

,{orropcxa 4r.rcep:raqwja Mp ,{ejana Jorurha, Ar,rrn. IdHx. eJI. caAp}o.I oprrl4HulnHe

reopnjcre r.r Hapoqr.rro rrpaKTr,rrHe pe3ynrare y o6racrrn upuvrjene po6orr,rxe lI MexarpoHLIKe ca

rrpeAnoxeuurvr pjeurerreM 3a pea-uusaqujy yrpaBrbarlror oKpyxerLa 3a po6or PUMA 560.

5. [per;reg ocrBapeHr.rx pe3yJrrara pa,Aa KaHlrrAara y ogpefenoj nayunoj ob.rracru

Y rory crpywre xapujepe KaHIr.rAar je xao ayrop rnI,I Koa)'rop o6januo BlIlIe pa,{oBa y
qacoflr4cr,rMa r4 cl,IMrrosnjylnnurrla o4 rrnelynapoAHor I,I HaII]IOHaJIuOT SUaUaja.
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tehnologiie Wade RS.

5. DAAD program)me ,,Academic Rebuilding of South-eastern Europe", project ,,Ilmenau,
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Yqeruhe y uspad u mexHuqKax pjewema

Y rory crpfme rapujepe Karl,qr{.uar je luecrnoBao y pea-uusaquja cre.uehnx rexHr{rrKrlrx
pjemerra:

1. D. Joki6, "Poveianje energetske efiksanosti kod kaminskog centralnog gnjanj 4 radeno za:
"Vlada RS", koristi: "Privatno", prihvatila institucija: "Vlada RS Rjesenj e: 1916-030/3-l-
13-1114",2014.

2. A. Lemez, M. Soja, S. Lubur4 D. Jokid, "Uredaj za popravljanje naponskih prilika na
niskonaponskoj distributirmoj mreLi VROT 18, radeno za: "K-INEL d.o.o Istodno
Sarajevo, ENERGOGROUP Istodno Sarajevo", koristi: "Elektroprivreda RS,
Elektroprivreda Srbije, Elektroprivreda l{rvatske", prihvatila institucija: "Elektroprivreda
RS",2009.

3. M. Soja, S. Lubura, D. Joki6, "Sistem besprekidnog napajanja servera SBNS, radeno za:
"K-INEL d.o.o Istodno Sarajevo, Instituti d.o.o Istodno Sarajevo", koristi: "NFTEL, Pale",
prihvatila instituciia: "K-INEL d.o.o. Istodno Sarajevo", 2009.

4. M. Soja, S. Lubur4 D. Joki6, "Sistem za besprekidno napajanje pumpi centralnog grrjanja-
SBNP, radeno za: "K-Inel d.o.o, Istodno Sarajevo", koristi: "K-Inel d.o.o, Istodno
Sarajevo", prihvatila institucija: "K-Inel d.o.o, Istodno Sarajevo", 2009.

5. S. Lubura, M. Soja D. Joki6, "Sistem jednosmjernog besprekidnog napajanja uredaja za
realizaciju beZidnog intemeta-SBll, radeno za: "K-Inel d.o.o, Istodno Sarajevo", koristi:
"NFTEL Pale", prihvatila institucija: "K-Inel d.o.o, Istodno Sarajevo",2008.

6. I{crrymenocr o6uua rr KBaJrr.rrera y oAHocy na nplljarJberry rerrly

YpaSeHa u on4je alaaurtr3Lrpaaa AoKTopcKa rrlceprarluja lurp fiejarra Joruha, Ar,rrn. r,rux.
en. [pelcraBJba Br{coKo KBaJII,ITeTaH Ha)rumo prcrpaxuBartrrr{ pag, roja ra o6uuou r{ KBirJrr{TeroM

ricryrLaBa cBe ycnoBe y oAHocy ua upujan-lreHy reMy.

7. Hayuuu pe3yJrrarr.r AoKTopcKe gucepraquje

I'Icrpalcunarra cnpoBeAeHa y oKBlrpy AoKTopcKe 4r,rcepraquje y quJry rrorBpAe
rIocraBJBeHe xI,IrIOTe3e Cy y rlorlyHocrr,r ucrryHfira oqeKIEBaHe pe3ynrare I,r [ocTaBJbeHe rIr,rJEeBe.

OcHoeHrr Aorrpr,rHocr4 4r,rcepraqnj e cy:

- IlpojerroBiur je, u y [ornynocrr,r peaJrr,r3oBaH, HoBr{ FPGA 6asupanu Konrponep 3a
po6or PUMA 560. Pea-urE3oBaue cy cre4ehe KoMrroHeHTe:

- Kyhumre ca nanajarreu,
- unrepQejc Kaprl,Iua 3a rIoBe3I,IBame po6or:a (uoropa r eHroAepa) ca gpajnepr,rMa rI

FPGA KonoM

- E STOP Oynrcqlda ro craHAapay ISO 13850:2006.



llpojerronan je co(pmep sa je.ryocranny' pea-rmsaqujy yrpaBrbarrxrD( crpyrrypa 3a rpu
oce po6ora na FPGA Korrr{Ma upoasrolauaAltera-

Ilpojerronano je rpa(fzwco oKp)rr(eme Kopr{mrerLeu xorvr6unaquje rporpirMa RoKiSim
ca Motlab-ou u Robotics Toolbox-ou.

- flpojerronau je ypebaj 3a MaHyermo nor'ljepase po6ora (Teach box).

Eu-rso je narnacurv Aa HoBo ynpanrbarilco oxpyxeme y [ornynocr]r ]rcflyrbaBa cBe

HaBo.fe lr3 xr{[ore3e 4ucep:raquj e.

t. flpxrvrjemuBocr rr Kopr.rcHocr pe3yJrrara y reopnjr n rpaKcrr

Ilpuuapnu HcxoA rcrpzlxr.rBama xoju je 4o6njeu y oKBr.rpy oBe 4racepraqr{e je
peauraalluja HoBor (pynxqrouarlHor orpyxe*a y Matlab/Simulink-y 3a rporpirMrrparLe ocrroBHe

xon(furypaqraje po6ora PUMA 560 ca FPGA KonoM 3a peanlr3arlujy yupar-rrarrKr.rx anropr{TaMa.

Haeeaeuo oKpyxerbe Mox<e ce KopucrLtrr{ 3a recr}rparre piunr{qr,rrrrrx yflpaBr,arrKr,rx aropr,rraMa

wrjr.r :a4arax je Aa [opeA yrrpaBJsatrr(or upo6reMa Aocr]r3aur>a 3a4ar,e uosraqxje u 6p:raHe

ca,-r,pxu u uoryhnocr npaherra HrarKr{x rpajerropuj4 rj. orrroryhe po6ory Ao6py frorroBJbr,rBocr

E MaJro oAcryrrarLe o,u 3aAaHr{x rpajexropuja. Ocr,ru [pr,rMapHe na*rjene pei]Jr]r3oBurrror

oKpyxeBa 3a [porpitMl,rparbe po6ora, enanyaquje pa3nr.rrrr{Tl{x ylpaBJbarrKr{x anropr.rraMa,

IrcroBpeMeHo rrpeAcraBJba oAnrqan pecypc 3a eayraqujy cry.{eHara jep je Korrrponep

..orBopeHor" Tlrrra ca rvroryhuoruhy rrpucr]lla cBr.rM KoMfroHeHTIIMa r{ crrruzuruNra. PearmsoBano

oKpyxeBe Moxe ce KopI40TI{TI,I KaKo 3a I,IcTpiDKI{BarIKIlI pa,4 TaKo Ir 3a eAyKaIlujy I'I3 BLIme

pa3nlItMTI,Ix [peAMera: Po6orrma il MexarpoHr,rK4 fir,rrr,rra:rna enerTpour{Ka, Teopuja
ayToM aTcKof yrrp aB Jb ar+,a prT I\.

9. Haqun [pe3eHToBa6a pe3yJrrara Hayrrnoj jarnocru

Pe:ynrarr.r,uorTopcre 4acep:raqraje nap ,{ejaua Joxnh4 Ar{frn. r,rHx. eJr. uy6nr.rxoearril cy y
qacorucr4Mau:aa ronQepenqujaua rraefyuapo,(Hor rr Hiulr{oHiurnor:Hauaja, roju cy o6janreurE

y roKy lrcrpurxraBarba r.r r,BpaAe AoKTopcKe 4ucepraqraje.

10. 3arc.rsyrrax r npuje,ulor rourucuje

Ha ocHony yBuua y AoKTopcKy 4r,rcepraqrajy Ir r{3Bpmeue aniurr3e Moxe ce 3arJbf{r{Tr.r

Aa AoKTopcKa rllcepraquja up flejana Joxrh4 rr,rln. r,rux. eJr. rpercraBJba BrrcoKo KBirJrr.rrerarr

Hayr{Ho IrcrpaxLIBarIKr,I paA. flr.rcepraqrja caApxu oprn{HanHe reopNjcre Lr Hapoq}rro

[parTr{rme pe3ynrare y o6nacrra npr.rrrajene po6orraxe ra MexarpoHr{Ke ca [pe.uJroxeH]rM

pjemerreu 3a peanl,r3allujy ynparrarrror oKpyxena sa po6or PUMA 560. I{nanonr,r Korvrucuje

rpeAnaxy Bujehy EnerrporexHr,rrrr(or (parynrera y I4croquorvr Capajeny v Cenary
Ynr-rrep:rrrera y I,IcroqrroM Capajeny Aa AoKTopcKy Ar.rceprarlnjy uo4 HacJroBoM

,,Pea-uu3aqzja ynpausaqKor oKpyxerba sa po6o:r PUMA 560"

ayropa rvrp,{ejana Jorraha, Ar{[n. r,rnx. eJr. ilprrxBarr{ r.r o.qo6pu rbeHy ycMeHy o46pauy.
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